


近い未来に、芝刈り作業は人が刈るのではなく

機械が無人で刈る時代がやってくる。

最高の刈り上がりという品質は保たれたまま、

超省力化と高効率化の実現が可能に。

そんな理想が叶うような話の幕開けが間近に迫っています。

先端技術を使ったスマートな芝管理を可能にする

無人芝刈機はまさに「次世代の、スタンダード」。

新しい芝管理がここからはじまります。

バロネス無人芝刈機

BARONESS AUTONOMOUS MOWER



刈り込み作業の省力化

世界品質
世界中で高い評価を受けるバロネスリールカッター
を装備し、どんな草種でも美しく刈り込みできます。
きれいに刈られた芝生は、病害の影響を受けにくく
健康な芝生に仕上がります。

GNSS（GPSやGLONASS等の衛星システム）
とRTK（干渉測位方式）システムにより位置を
正確に感知し、無人で芝刈り作業を行います。

1
merit

肥料・薬剤の軽減
無人芝刈機により刈り込み回数を増やすことで
芝が活性化し、ターフクオリティが向上します。結
果として、肥料や薬剤の軽減にもつながります。

2
merit

スイーパー作業の削減
高い頻度で芝を刈ることにより、刈った芝生が
細かくなるため芝刈り後のフェアウェイの清掃
作業を減少できます。

3
merit

1 人複数作業の実現
無人芝刈機でフェアウェイを作業中に、監視者
は他の作業を行うことができ1人で複数の作業
を可能とします。

4
merit

夜間作業の実現
監視下の作業であれば夜間での作業も可能と
なります。暗くても刈り込み精度が変わらないた
め、時間を選ばず作業が可能となります。

5
merit

クオリティの維持
作業経験の少ない初心者でも熟練作業者と
同じクオリティを維持することができます。作業
者による刈り込み方法に依存しません。

6
merit

超省力化
無人で刈り込み。

高効率化
1 人で複数作業ができる。



熟練者の作業を忠実に再現
ティーチ
通常の有人芝刈り運転を行うことにより、機器動作を記録する機能です。
走行経路、モアアップダウン、車速度、エンジン回転すべての動作をデータ
として記憶することができます。数種類の異なるデータを記憶することに
より、コンディションに合わせたプログラムで芝刈りが可能になります。

作業効率の向上
自動追従
屋根につけられた3Dセンサーカメラで先行する車両につけらた反射板を
捉え追従していきます。作業する場所まで無人芝刈機を連れていくこと
で、有人による同時進行的な作業を行うことができ大きな作業時間の
効率化をもたらします。
※自動追従は曲がりや段差等により無人芝刈機が一時停止する場合があります。

プレイバック
ティーチにより記憶したデータどおりに無人運転動作を行う機能です。
ティーチした作業経路を無人状態で高精度（±5センチの誤差）に再現し
ます。プレイバックの繰り返し精度は±1.5センチです。熟練作業者がティー
チしたデータでプレイバックすれば、いつでも誰でもきれいに芝を刈ること
ができます。

何重にも施された安全機能

レーダーセンサー
3m四方以内にある物体を感知す
るレーダーセンサーを装備していま
す。車両本体前方に3個、後方に1
個の計4個装備しています。車両本
体の3m四方以内に物体を感知す
ると自動停止します。感知した物体
が移動し、いなくなると停止した位置
から少しバックし、刈り込み作業を再
開します。

無人芝刈機においては、安全にも充分に考慮しています。①車両本体の前方と後方にある障害物センサーが物体を感知すると車両本体は自動停止します。
②車両本体の前方と後方にあるバンパー部に障害物が衝突すると車両本体は自動停止します。③ジャイロセンサーが車両本体の傾斜角を管理し、ロール/
ピッチの傾斜が20°を超えると車両本体は自動停止します。④車両本体の４か所に非常停止スイッチを装備しています。⑤テレコンにより非常停止させることが
できます。これらの機能により、万が一の場合でも強制的に車両本体を停止することができ、安心して無人作業を行うことができます。

車両本体前後左右にある4か所の
非常停止ボタンと、遠隔操作で非
常停止させることのできるテレコンシ
ステムを標準装備し、万が一の場
合、強制的に車両本体を停止させ
ることができます。

車両本体の前後にバンパーのよう
に接触停止安全バーが装備されて
います。接触停止安全バーと障害
物等と接触した場合は、すぐにエン
ジンが緊急停止します。

シグナルライトは4色の点灯色と点
灯状態（点灯、消灯、点滅）で、車両
本体の状態を示します。

バンパーセンサー

非常停止ボタン シグナルライト

遠隔操作・遠隔管理
タブレット
無人芝刈機の様 な々情報をパネル上で確認でき、遠隔操作も可能となります。
・芝刈機稼働状況
・車両状態（測位モード、コンパスモード）
・エンジン情報（燃料、回転数、速度）
・開始位置情報（開始位置までの距離、方向）
・遠隔操作（ティーチの選択、
　プレイバックスタート、一時停止、再スタート）

BMS（バロネスモニタリングシステム）
BMS（バロネスモニタリングシステム）での遠隔管理によりパソコンから、
現在の機械の状態、位置情報を確認できます。今後エラーコードの確認
や、ラインナップとして追加された無人機についても管理できるようしてい
きます。

機能性

高精度で安全な無人運転を追求。
最先端の技術を集約したオートノマスモア。

利便性

蛇行補正機能による真っ直ぐで美しいゼブラカット

安全性

自動追従により作業効率が大幅にアップ

タブレットによるスマート操作 パソコンからの遠隔管理

GNSS衛星

GNSSデータ

GNSS
補正データ

無人芝刈機（移動局）
制御ユニットRTK基地局

簡易無線 簡易無線

GNSSアンテナ

注）GNSSとは全地球航法衛星システムのことで、GPSやGLONASSが含まれます。

・無人芝刈機（移動局）は衛星と基地局からのデータを受信して位置情報
　を認識しています。

・基地局は、衛星からの電波を受信して無人芝刈機（移動局）に
　補正データを送信します。

※安全装備は全ての状況において人や障害物を検知、回避できるものではありません。

バロネス無人芝刈機

BARONESS AUTONOMOUS MOWER

無人芝刈機概要

本製品はGNSSを利用による無人での芝刈り作業を目的とした乗用型無人芝
刈機です。RTK(干渉測位方式）システムにより精度の高い位置測定と正確な
運転再現技術による芝刈り作業を行います。動力にはディーゼルエンジンを採
用。走行、作業機部は油圧システムにより駆動します。
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